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	《机器人建模与仿真技术》教学大纲
	课程名称：机器人建模与仿真技术
	课程类别（必修/选修）：选修
	课程英文名称：Robotics Modeling & Simulation
	总学时/周学时/学分：24/2/1.5
	其中实验/实践学时：8
	先修课程：机械制图、机械设计、机械原理、电工电子、机电传动与控制、控制工程基础、液压与气动
	后续课程支撑：机器人控制技术基础、专题实作（capstone course）、毕业设计
	授课时间：1-12周，每周一5-6节 
	授课地点：7B-302
	授课对象：2021机械电子1班、2班
	开课学院：机械工程学院
	任课教师姓名/职称：谭嘉政/讲师
	答疑时间、地点与方式：微信课程群、电话、短信、课前、课后，教室等多种形式交流
	课程考核方式：开卷（）闭卷（）课程论文（√）其它（）
	使用教材：《机器人系统建模与仿真》，李艳生等编著，北京邮电大学出版社
	教学参考资料： 
	课程简介：
	《机器人系统建模与仿真》课程为专业选修课，是机械、电子、计算机、自动控制多学科知识交叉的一门课程，全
	课程围绕机器人系统建模与仿真的基本知识展开讲授：包括机器人系统与建模基础知识， MATLAB的M程序
	课程教学目标
	支撑毕业要求指标点
	毕业要求
	目标1：
	理解机器人系统建模与仿真的系统化基础知识； 
	掌握机器人系统与建模基础知识，基于MATLAB机器人工具箱的动力学及运动学建模、MATLAB程序设计
	目标2：
	具备一定的机器人系统建模与仿真的运用能力，掌握常见的机器人的基本原理和建模方法，建立系统完整的基础理
	目标一
	目标二
	大纲编写时间：2024年2月18日
	系（部）审查意见：

