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	课程名称：机械零部件测绘 
	实践类别：□实习  (实训  □课程设计
	课程英文名称：Mechanical parts mapping
	周数/学分： 1/1
	授课对象：2018级机设3、4班 
	开课学院：机械工程学院
	开课地点：(校内（     6A绘图室    ）     □校外（                 
	任课教师姓名/职称：荆建军副教授 
	教材、指导书：《机械零部件测绘指导书》，自编
	教学参考资料：
	1.《画法几何及机械制图》，何建英等，高等教育出版社；
	2.各精品资源共享课网站。
	考核方式：测绘
	答疑时间、地点与方式：课内/外；绘图室，网络；交流
	课程教学目标
	1.能合理制定零部件的表达方案；
	    2.具备徒手绘图能力；
	    3.能正确标注零部件的尺寸及技术要求；
	    4.能有效地管理图样。
	本实践环节与学生核心能力培养之间的关联(授课对象为理工科专业学生的课程填写此栏）：
	(核心能力1.能够将数学、自然科学、工程基础和机械设计制造及其自动化专业知识用于解决复杂工程问题。
	(核心能力2.能够应用数学、自然科学和工程科学的基本原理，识别、表达、并通过文献研究分析复杂机械工程
	□核心能力3.能够设计针对复杂机械工程问题的解决方案，设计满足特定需求的系统、单元（部件）或工艺流程
	□核心能力4.能够基于科学原理并采用科学方法对复杂机械工程问题进行研究，包括设计实验、分析与解释数据
	□核心能力5.能够针对复杂机械工程问题，开发、选择与使用恰当的技术、资源、现代工程工具和信息技术工具
	(核心能力6.能够基于机械工程相关背景知识进行合理分析，评价专业工程实践和复杂工程问题解决方案对社会
	(核心能力7.能够理解和评价针对复杂机械工程问题的工程实践对环境、社会可持续发展的影响。
	(核心能力8.具有人文社会科学素养、社会责任感，能够在工程实践中理解并遵守工程职业道德和规范，履行责
	□核心能力9.能够在多学科背景下的团队中承担个体、团队成员以及负责人的角色。
	(核心能力10.能够就复杂机械工程问题与业界同行及社会公众进行有效沟通和交流，包括撰写报告和设计文稿
	□核心能力11.理解并掌握工程管理原理与经济决策方法，并能在多学科环境中应用。
	(核心能力12.具有自主学习和终身学习的意识，有不断学习和适应发展的能力。
	实施要求、方法/形式及进度安排
	一、实施要求
	1.资源配置要求
	校方配置：
	（1）绘图室，图板；
	（2）齿轮油泵；
	（3）游标卡尺，内卡钳，外卡钳，钢尺等。
	（长期以来，绘图室严重不足）
	学生准备：
	（1）绘图仪器，丁字尺；
	（2）坐标纸，绘图纸（A3，A2）
	2.指导教师责任与要求
	责任：
	（1）介绍测绘知识；
	（2）分析齿轮油泵；
	（3）分组，分发测绘用具；
	（4）下达测绘任务，提出进度要求；
	（5）制定作业评价标准；
	（6）客观评价，按时提交成绩；
	（7）填写成绩分析表。
	要求：
	（1）督促学生按质、量、进度要求完成任务；
	（2）定时、不定时辅导答疑；
	（3）全程关注纪律、安全问题。
	3.学生要求
	（1）熟悉测绘知识，做好测绘准备；
	（2）做好组内分工协作；
	（3）以正确的态度、科学的思维、合理的方法投入实训；
	（4）遵守实训纪律，维护实训秩序；
	（5）严格按质量、进度要求完成任务。
	二、实施方法/形式
	零部件测绘是在机械制图课后设置的一个实训环节，它的目的有二：一是巩固机械制图课的学习效果；二是把所学
	在实训过程中，要强化测绘与机械制图的关系，要善于查阅、引用制图的相关知识，要强调动手能力的培养。通过
	考虑到测绘的实操性，教师的用心示范是必不可少的，如拆装部件，测量尺寸等。对于测绘进程中的各种疑难应及
	总之，只有把理论、实操完美结合，并重视整个课程的科学管理，才能优质达成教学目标。
	三、实施进度和安排
	表1 实施进度和安排
	成绩评定方法及标准
	系（部）审查意见：



