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	课程名称：专题实作 
	实践类别：□实习  □实训  (课程设计
	课程英文名称：Capstone Course
	周数/学分：  2/2
	授课对象：2018 机械电子工程1-2班 
	开课学院： 机械工程学院
	开课地点：(校内（ 12C101   ）□校外（      ）
	任课教师姓名/职称：王翀/副教授，吴鹏/助理实验师，何伟锋/实验师
	线上教学资源：视觉模块Openmv开发资源网站：https://singtown.com/openm
	考核方式：考查
	答疑时间、地点与方式：在设计教室，集中讲解和指导；通过电话、微信、电子邮件等进行随时答疑。
	课程教学目标
	支撑毕业要求指标点
	毕业要求
	目标1：
	能够明确课程设计任务，正确分析工作场景，以及综合考虑制造工艺、装配和维护等要求，进行运动底盘结构、执
	目标2：
	能够熟练使用现代信息技术工具，如使用Solidworks Simulation工具对设计方案关键部件
	目标3：
	培养良好的团队合作意识，能够与
	团队成员有效沟通，合作共事。
	目标4
	培养良好的表达能力，进一步提高
	编写设计报告的能力。
	目标5
	目标6
	实施要求、方法/形式及进度安排
	一、实施要求
	1.资源配置要求
	（1）实训空间；
	（2）实物制作标准件；
	（3）实物制作所需设备。
	2.指导教师责任与要求
	责任：
	（1）介绍机电产品设计要求；
	（2）分析课程任务的要点；
	（3）下达任务，提出进度要求；
	（4）制定作品评价标准；
	（5）客观评价，按时提交成绩；
	（6）填写成绩分析表。
	要求：
	（1）督促学生按质、量、进度要求完成任务；
	（2）定时、不定时辅导答疑；
	（3）全程关注纪律、安全问题
	3.学生要求
	（1）熟悉机电知识、传感器知识、机器视觉知识，做好准备；
	（2）以科学、正确的态度的投入课程设计，独立思考、深入钻研，反对照抄搬或依赖教师；
	（3）严格按质量、进度要求完成任务，反对敷衍态度。
	二、实施方法/形式
	三、实施进度和安排
	表1 实施进度和安排
	学生表达能力得到提高，PPT汇报能力增强。
	课程考核
	目标1
	能够明确课程设计任务，正确分析工作场景，以及综合考虑制造工艺、装配和维护等要求，进行运动底盘结构、执
	目标2
	能够熟练使用现代信息技术工具，如使用Solidworks Simulation工具对设计方案关键部件
	目标3
	培养良好的团队合作意识，能够与团队成员有效沟通，合作共事。
	目标4
	培养良好的表达能力，进一步提高编写设计报告的能力。
	目标5
	方案设计制造过程中，能运用工程管理方法及考虑经济成本，解决复杂机电工程问题。
	目标6
	系（部）审查意见：
	目标2：能够熟练使用现代信息技术工具，如使用Solidworks Simulation工具对设计方案
	目标5
	方案设计制造过程中，能运用工程管理方法及考虑经济成本，解决复杂机电工程问题。（支撑毕业要求指标点11
	目标6
	目标3
	培养良好的团队合作意识，能够与团队成员有效沟通，合作共事。（支撑毕业要求指标点9.1）
	目标4
	培养良好的表达能力，进一步提高编写设计报告的能力。（支撑毕业要求指标点10.1）
	目标5
	方案设计制造过程中，能运用工程管理方法及考虑经济成本，解决复杂机电工程问题。（支撑毕业要求指标点11
	目标6
	目标3
	培养良好的团队合作意识，能够与团队成员有效沟通，合作共事。（支撑毕业要求指标点9.1）
	目标2
	能够熟练使用现代信息技术工具，如使用Solidworks Simulation工具对设计方案关键部件
	目标4
	培养良好的表达能力，进一步提高编写设计报告的能力。（支撑毕业要求指标点10.1）

