(BARHBRG T REHERN

BREAH: SANER%

REXRM (MBHAEE) . v

WRAEH L L FR: Complex Mechatronics System Design

B/ %Sy 27/3/1.5

HAsR/SKERFER: 12

SBRIE: RAIEE. WG HUbE R

BERFE: 1-9 A, A, 9-117%

iR . 6F-501

BRI 2016 HLBLELER 1-2 BE. 2016 HLEs A 1 BF

FrREERE: MU TRE AR

EREITRE R /RFR: T/ dHm, 2/ #e%

ZRERT R, Hi A5 AR
2. TAEHIPAZ 12N206 ZL5E
3. FEFHRLE. UE. QQ. HLTEESE

LB ERRIGURAT. WG, £ LIREEESE:

WREEFEAR: I8 O WE O BER (V) HE O

fER#EM: WHLHE RS, Chang Liu, AU Tl H Rk

S HEERL: Mechatronics System Design, Devdas Shetty, Richard A. Kolk, Second Edition
FUR—RAC R G BT, BKER T4, bRt H R, 2014 4

REERIIT

AR WA AU THE K B ST T Bl iR AL RSB TR T BRI FE L,
AR MV 235 1) R A B BT R R 1 — T TR R R 5 Ve 22 R

ARFE N ARG R A A FIHURECARRT R FHoR, L AT HLES & FiE S I R St .
FELINMASG . ERRI RS fARRS. B REFROTAILEFET%E, HIRERE RSN

thy O R RO AT SR A SRR

REHZER
ARURRE R FIR S5 M RGVE N BRI R e BE R gt —, EEAE
S A TNV RGEEARIR, EHTEOR RS HOR
BENEHEAR S THEBARMPURE AR PSS SR,
PUHL= dh BT EAR, EIR B L R Bt IR B, Aeis
P R AL AT R 8 0 M e i
1. IV HERGMEAMS, HENBERATEEWERIERS
HHIVE AR HR R, IR SR ™ i R etk it AR
FHbRRIR: PR
2. TR ARG IR RS . ALShLR . 377 3RS B Ah S
AEE 5o
FAHWER: . i2H
3. FEEHBE ORGP ARREI, 3. PR
PRI BORRS 1, FE R SRR B BOR SR BEATE 572
2 HFRER: HE. BH. O

ARBESZERORR IR
FIRBR(R RN R AE TR L
FARREES )

Vel N I AR = I 2
FbE AR B TS & A 301k
Ll HR I g

Ok RS 2. Wit 5HhAT
5, DARor AT S AR A 1 e
O 0RET 3. LR TR ST
THRE . HAR DL A PR {4 T
HRE

UBLRES 4. DI TR S
T TR g

O LRES 5. THEE. H
VB R  HBAAAE K& BERE
VEGEES 6. Rt oS5




4, HPE
o

1
%

>

SARSHL L™ SR B R ORIV TV, BB R BT 20
BEAT 2L RGBT .
HisEok: B 2. ot ey

TRAZ IR MU 7] R R
URGBE 7. IWIRBHUR R
WE#aH, 1 TR IR,
Mo R AERINIRN, R R AR
FAMA S g
O#%0ReS 8. BRI E/E
Bk H S IA R 2 ST RE

B HFHER
2
AW | #erEm i& HOE I Hoh R | felk e
e MU RGNS . S RIEH H L
1 | mmRgAT |3 | mEH w |/
e s: HLH RS
L RS ik T
2 3 g | R
W 2 G St B R RIS VR RS
e WTICIEIONES . JEE . K. YRR | Vb 92 4
EE/\? E‘
3 2 ;ﬁ¢q& 3| BT N | IR
o M RGBT IO R A ®
R ‘ e (R, RAIOES, SEEIMEE |+
e, R45E o o o \ N
sl 3| A B RG TR E R, (SRS RGN | A | E S
i it
L . = e | PR
| s || s we. gk s |
Wit s AN R T RGO .
v
&it: 15
SEER B HER
] s
B | LRTELR | R B (/2 ‘
es ik
=V a1)
W SRR R 2
et 58 RIS *
s e |3 | ORI LERE e g
W ‘ M RN R AR IR T %,
. e 77 16 T v
W ARSI T
SN R B B 8 -
R il ER A |
Vi il Sk
SRR M HOBLAO RIS B i
80 | FIRFMHLES | 6 | B WLBLGARE RAMAR | Ga/kit | s




Bl Rgiwit S AER: A AL F

W38 S 56 S5 PR O BRI T
&t |12
BER VT 5E ik R b
ERER PR bR T NE
1. BWlS 5 2R/ NES S 20%
S . %@ %%%W F/NH T8
- 2. AIRF|. ANFEIE; 10% 40%
3. B SERAEMAE S . 10%
o L VP ARHE: MERTE, EERMLT 20%;
TR IL L e T o 60%
2. ER. BERVEIZHIFTERAREE S B RS HHRIR .

KNG ERTAE]: 2019.2.25

R (F) HERR:

°) 28057

2 GG I{f%g(fy;; HiA: ),0/753E 3 HI-E H




	课程名称：复杂机电系统设计
	课程类别（必修/选修）：必修
	课程英文名称：Complex Mechatronics System Design
	总学时/周学时/学分：27/3/1.5
	其中实验/实践学时：12
	先修课程：大学英语、机械制造、机械原理
	授课时间：1-9周，周五，9-11节
	授课地点：6F-501
	授课对象：2016机械卓越1-2班、2016机器人1班
	开课学院：机械工程学院
	任课教师姓名/职称：王湘/讲师，李川/教授
	答疑时间、地点与方式： 1.每次上课的课前、课间和课后，在上课教室答疑；
	2.工作日办公室12N206答疑；
	3.平时邮件、微信、QQ、电话答疑
	课程考核方式：开卷（）闭卷（）课程论文（√）其它（）
	使用教材：微机电系统基础，Chang Liu, 机械工业出版社
	教学参考资料：Mechatronics System Design, Devdas Shetty, 
	课程简介：
	本课程是面向机械设计制造及自动化专业开设的专业课。机电系统技术是微电子技术和计算机技术向机械工业渗透
	本课程从系统的观点出发，利用机械技术和电子技术，通过机电有机结合构造最佳的机电系统。主要学习机械系统
	课程教学目标
	本课程强调知识结构系统性和教学体系完整性的统一，主要任务是使学生了解机电系统的基本知识，把电子技术、
	本课程与学生核心能力培养之间的关联(授课对象为理工科专业学生的课程填写此栏）：
	☑核心能力1. 应用数学、基础科学和机械设计制造及其自动化专业知识的能力；
	□核心能力2. 设计与执行实验，以及分析与解释数据的能力；
	□核心能力3. 机械工程领域所需技能、技术以及使用软硬件工具的能力；
	☑核心能力4. 机械工程系统、零部件或工艺流程的设计能力；
	□核心能力5. 项目管理、有效沟通协调、团队合作及创新能力；
	☑核心能力6. 发掘、分析与解决复杂机械工程问题的能力；
	☑核心能力7．认识科技发展现状与趋势，了解工程技术对环境、社会及全球的影响，并培养持续学习的习惯与能
	□核心能力8．理解职业道德、专业伦理与认知社会责任的能力
	理论教学进程表
	实践教学进程表
	成绩评定方法及标准
	系（部）审查意见：



